[R200/400] Nie mam pilotow/brakuje mi pilota do ROVERka. Co zrobi¢?
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Najlepszym wyjsciem jest zakup uzywanego pilota/pilotéw (np. na allegro z jakiegos rozbitka
albo anglika) i zaprogramowanie go w zaktadzie posiadajgcym ROVERkowy komputer
serwisowy (TestBook). Wg niektérych sympatykéw pilota da sie réwniez zaprogramowaé
réwniez w sieci zaktadéw Chrust (w Lublinie na 100%).

Nalezy pamietaé, ze w ROVERkach serii 200 i 400 wystepujg dwa typy immobiliserow:
pasywny i aktywny. Nowsze modele pilotow 3TXB, 5TXB i 17TN wspotpracujg z pasywng
immobilizacja - tzn. aby rozbroi¢ immobiliser wystarczy zblizy¢ pilota do stacyjki. W aktywnym
immo, trzeba wcisng¢ przycisk na pilocie przed wigczeniem zaptonu i ten system jest wspierany
przez starszy model pilota Lucas 3TXA oraz troszke nowszy, delikatnie zmodyfikowany Lucas
21TN, ktoéry powinien dziata¢ doktadnie jako zamiennik 3TXA.

Warto zaznaczy¢, ze na 100% piloty 3TXB sg kompatybilne w dét z pilotami 3TXA, ale nie
odwrotnie (pilota 3TXA nie zaprogramujemy do pasywnego immobilisera).

Nowego oryginalnego pilota mozna kupic tutaj .



http://www.chrust.pl/
http://www.tomateam.pl/sklep/index.php?c=933&m_model=9&m_silnik=37&m_dzial=-&funk=

